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Übersicht P1Z

Grundzylinder 
Standardausführung

 

Befestigungsmuttern

(im Lieferumfang enthalten)

Flanschbefestigung

Option

Fußbefestigung

Option

Ausführung mit  
Parallelführung

Beidseitiger Luftanschluss

Standard

Einseitiger Luftanschluss

Option

Elastomerdämpfer

Standard

Hydraulische Stoßdämpfer

Option

 

Profilleiste für Magnetschalter

Option
 

 

Profilleiste mit Magnetschalter

Option

Kolbenstangenloser 
magnetgekoppelter 
Pneumatikzylinder

Baureihe P1Z
Ø 16 - 40 mm
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Magnete  
im Schlitten montiert

Magnete 
im Kolben montiert

Kolben

Beschreibung

Der P1Z ist ein kolbenstangenloser 
Pneumatikzylinder, dessen  Kolben 
und Schlitten mit ringförmigen  
Magneten ausgestattet sind. 
Die Bewegungsübertragung erfolgt 
durch die kraftschlüssige, magneti-
sche Kopplung zwischen Kolben und 
Schlitten.

Schnittbild

Standardausführung

Merkmale
P1Z Standardausführung

•	 Doppeltwirkend

•	 Magnetische Kraftübertragung  
ohne mechanische Verbindung

•	 Schutz vor mechanischer Zerstörung 
des Zylinders bei Überlastung

•	 Zylinderraum und Kolben sind 
hermetisch dicht

•	 Druckdichtes und leckagefreies 
System

•	 Kein Eindringen von Schmutz und 
Staub möglich

•	 Mit beidseitig einstellbarer 
pneumatischer Endlagendämpfung

•	 Über 360° frei drehbarer Schlitten

•	 Vielfältige Montagemöglichkeiten

Schlitten aus  
eloxiertem  
Aluminium

Zylinderrohr aus Edelstahl,  
(nicht magnetisch)

Enddeckel

Enddeckel

Luftanschluss

Luftanschluss

Gewindebohrungen  
zur Befestigung der Last  
am Schlitten

Kolbenstangenloser 
magnetgekoppelter 
Pneumatikzylinder

Baureihe P1Z
Standardausführung

Ø 16 - 40 mm
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•	 Die Lasten können am 
beweglichen Schlitten über 4 
Gewindebohrungen angebracht 
werden.

•	 Der Zylinder wird an den 
Enddeckeln mit Hilfe von 
Sechskantmuttern, Flansch- 
oder Fußbefestigungen 
befestigt.

Technische Daten
Kolbendurchmesser Ø [mm] 16 20 25 32 40
Max. Hublänge [mm] 1000 1500 2000 2000 2000
Hubtoleranz [mm] bis 1000 mm 0/+1,5
Hubtoleranz [mm] > 1000 mm 0/+2
Temperaturbereich [°C] 0 bis 60
Betriebsmedium Gefilterte, trockene Druckluft geölt oder ungeölt * . 

(Andere Medien auf Anfrage)
Luftanschluss M5 G1/8 G1/8 G1/8 G1/4
Magnet-Abreißkraft [N] 157 236 383 703 942
Geschwindigkeitsbereich [m/s] 0,1 bis 1,3
Min. Betriebsdruck [bar] 1,8
Max. Betriebsdruck [bar] 6,5 7
Dämpflänge [mm] 9 15 15 12 19
Gewicht [kg]

bei 0 mm Hub 0,28 0,46 0,83 1,35 2,01
pro 100 mm Hublänge 0,043 0,082 0,088 0,14 0,16

* Wenn mit zusätzlicher Schmierung begonnen wurde, muss diese immer fortgesetzt werden.

Werkstoffe
Zylinderrohr Edelstahl 
Schlitten Al, eloxiert
Enddeckel Al, eloxiert
Dichtungen NBR

Befestigungsmöglichkeiten

Flanschbefestigung (Paar) 
Option

Mit 2 Sechskantmuttern zur 
Befestigung des Zylinders
(im Lieferumfang enthalten)

Fußbefestigung (Paar) 
OptionBefestigung und Einbau,  

Technische Daten

Kolbenstangenloser 
magnetgekoppelter 
Pneumatikzylinder

Baureihe P1Z
Standardausführung

Ø 16 - 40 mm
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L = 		 Schlittengewicht der externen Führung
FG = 	Gewichtskraft
FT = 	 Gesamtbelastung = Gewichtskraft FG + Schlittengewicht L + Reibkraft
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Druck [bar]

Ø [mm] Zulässige Querkraft F [N]

16 30,0

20 50,0

25 70,0

32 100,0

40 165,0

L

FG

Gewichts-
kraft

Kräfte [N]

Kolben Ø [mm] 16 20 25 32 40

Theoretische Kraft bei 6 bar [N] 120 188 295 483 754

Magnet-Abreißkraft [N] 157 236 383 703 942

Zulässige Querkraft F in Abhängigkeit der Hublänge

Zulässige axiale Belastung, horizontale Anordnung

Zulässige axiale Belastung, vertikale Anordnung

Belastungen, Kräfte und Momente

Dynamische Kräfte dürfen die 
Magnet-Abreißkraft nicht  
überschreiten!

Hub  (mm)

Q
ue

rk
ra

ft
 F

 (N
)

Fx

M = F x rx zy

r
z

F

Ø [mm] Max. Drehmoment My [Nm]

16 1,2

20 2,5

25 3,8

32 8,5

40 13,0

Belastungen, Kräfte und Momente

Werden die zulässigen Belastungen 
und Momente überschritten, sollte 
der P1Z mit Parallelführung oder 
der P1Z Standard-Zylinder in Kom-
bination mit einer externen Führung 
verwendet werden! 
Siehe Hinweis Seite 8.

Kolbenstangenloser 
magnetgekoppelter 
Pneumatikzylinder

Baureihe P1Z
Standardausführung

Ø 16 - 40 mm

Angaben bei Geschwindigkeit v<= 0,4 m/s
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Hinweis bei Einsatz mit externer Führung

Dämpfungsdiagramm

Wird eine Last mit großer Trägheits-
kraft am Hubende verzögert, kann 
der Schlitten kippen und die Füh-
rungsbuchsen im Schlitten können 
beschädigt werden (Abb. links). 
Um dies zu verhindern, sollte die 
Kraftübertragung von der Mittelachse 
des Zylinders erfolgen. 
Durch die Kombination eines Stoß-
dämpfers mit einem Endanschlag, 
kann das Kippen des Schlittens 
verhindert werden (Abb. rechts).

Last

Führungsschiene Führungsschiene

Zylinderrohr

Schlitten
SchlittenKippen des 

Schlittens

Zylinderrohr

Extern geführter 
Schlitten

Extern geführter 
SchlittenLastStoßdämpfer

Kraftübertragungsbereich
Endanschlag

Kolbenstangenloser 
magnetgekoppelter 
Pneumatikzylinder

Baureihe P1Z
Standardausführung

Ø 16 - 40 mm

Werden die zulässigen Grenzwer-
te überschritten, sind zusätzliche 
Stoßdämpfer vorzusehen. Sie sind im 
Bereich des Massenschwerpunkts 
anzuordnen.
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Zu dämpfende Masse [kg]
Horizontale Einbaulage, Betriebsdruck p = 6 bar
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Einbaumaße 

Ø [mm] A AA B ØD E EH EV F FV G H L LJ

16 32 34 10 18 14 18 18 4 14 5,5 18,5 61 16

20 38 40 14 22,8 17 28 24 8 26 9,5 22 71 19

25 48 48 16 27,8 17 34 30 8 32 9,5 22 76 24

32 60 60 16 35 17 40 36 8 32 9,5 23 87 30

40 70 70 16 43,0 21 48 45 10 41 11 29 92 35

Ø [mm] M MN N NN O P Q R RT S TL

16 34 M4 x 0,7 x 6 25 M10 x 1 13,5 M5 x 0,8 - - - 98 118

20 40 M5 x 0,8 x 8 30 M20 x 1,5 15,5 G 1/8 - - - 115 143

25 50 M5 x 0,8 x 8 30 M26 x 1,5 13 G 1/8 21 16 9 120 152

32 50 M6 x 1 x 10 40 M26 x 1,5 18,5 G 1/8 - - - 133 165

40 60 M6 x 1 x 10 40 M32 x 1,5 16 G 1/4 24 21 9 150 182

Abmessungen

S + Hub

TL + Hub

Luftanschluss P

 [mm]
Kolbenstangenloser 
magnetgekoppelter 
Pneumatikzylinder

Baureihe P1Z
Standardausführung
Ø 16 - 40 mm
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LS + Hub

LT + Hub

XL +  Hub

XM + Hub

Fuß-Befestigungen

Ø [mm] t L LC ØLD LE LF LH LJ LK LX LY LS LT XL XM Bestell-Nr.

16 2,3 14,8 8,8 — 5,2 6 14 16 - 2 33 42 109,6 79 121,6 96,6 PDC15-LB*

20 3 28 18 6,2 — 10 23 19 4 30 43 151 85 171 121 PK1A20-LB*

25 3 35 23 7 — 12 30 24 6 46 62 166 ** 222 ** PK1A25-LB*

32 3 35 23 7 — 12 30 30 0 46 62 179 ** 203 ** PK1A25-LB*

40 3 36 24 7 — 12 30 35 5 46 62 198 ** 254 ** PK1A40-LB*

Ø 16 mm Ø 20 - 40 mm

** Montage der Fußbefestigung nach innen ist nicht möglich.

Ø 16 mm Ø 20 - 40 mm

LS + Hub

Flansch-Befestigungen

Ø [mm] F Ø FD FW FX FY FZ T LS Bestell-Nr.

16 5,2 - 42 33 - 20 2,3 92 PDC15-FH*

20 - 6 52 40 20 32 3 115 PK1A20-FH*

25 - 7 80 64 28 44 5 120 PK1A25-FH*

32 - 7 80 64 28 44 5 133 PK1A25-FH*

40 - 7 80 64 28 44 5 150 PK1A40-FH*

Werkstoff: Stahl, verzinkt
* Die Lieferung erfolgt paarweise

Werkstoff: Stahl, verzinkt
* Die Lieferung erfolgt paarweise

Fußbefestigung außen 

Fußbefestigung innen

Ø 16 - 40 mm

Nur Ø 16 und 20 mm
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Bestellbeispiele:

- P1ZM016SAN0100B	 		 Ø 16 mm, Hub 100 mm, mit 2 Sechskantmuttern zur Befestigung des Zylinders.

- P1ZM020SAN1000WFBN		 Ø 20 mm, Hub 1000 mm,  mit Fußbefestigung an beiden Enddeckeln.

Standardzylinder (15-stellig) Mit Option (18-stellig)

P 1 Z M 0 1 6 S A N 0 8 5 0 W F M N

Kolbendurchmesser

016 Ø 16 mm

020 Ø 20 mm

025 Ø 25 mm

032 Ø 32 mm

040 Ø 40 mm

Luftanschluss

M Metrisches Gewinde (Ø 16 mm)

B G-Gewinde (Ø 20 - 40 mm)

(Andere Anschlussgewinde auf Anfrage)

Hublänge

max. Hublänge [mm] Kolben Ø [mm]

1000 Ø 16

1500 Ø 20

2000 Ø 25

2000 Ø 32

2000 Ø 40

Optionen 

B keine

W mit

Befestigung 

N keine

F Fußbefestigung

L Flanschbefestigung

Endlagendämpfung

A Pneumatisch einstellbar 
(Ø 16, 20, 25, 32 u. 40 mm)

Bestellangaben
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Zylinderrohr 
Edelstahl  
(nicht magnetisch)

Befestigung
Enddeckel mit  
Befestigungsbohrungen  
(angesenkt und mit Gewinde)

Positionserkennung
Profilschiene für  
Magnetschalter 
(Option)

Positionserkennung
Reed-Schalter oder  
elektronische Schalter 
(Option)

Endlagendämpfung 
Standard 
Elastomerdämpfer 
optional:
hydraulische Stoßdämpfer

Führungsstangen 
aus verchromtem Stahl  
mit hoher Festigkeit

Magnete im Führungsschlitten 
montiert

Magnete im Kolben 
montiert

Zylinderrohr  
(nicht magnetisch)

Eloxierter Aluminium  
Führungsschlitten Führungsstange

Gewindebohrungen 
zur Befestigung der Last 
am Führungsschlitten

Kolben

Fixierung der Last 
an 4 Gewindebohrungen  
auf dem FührungsschlittenKorrosionsbeständigkeit

Führungsschlitten und 
Enddeckel aus eloxiertem 
Aluminium

Ausführung mit Parallelführung
Kolbenstangenloser 
magnetgekoppelter 
Pneumatikzylinder

Baureihe P1Z
Mit Parallelführung

Ø 16 - 40 mm

Merkmale
P1Z Mit Parallelführung

•	 Doppeltwirkend

•	 Magnetische Kraftübertragung  
ohne mechanische Verbindung

•	 Schutz vor mechanischer 
Zerstörung des Zylinders durch 
Überlastung

•	 Zylinderraum und Kolben sind 
hermetisch dicht

•	 Druckdichtes und leckagefreies 
System

•	 Mit einseitigem Luftanschluss 
(Option)

•	 Endlagendämpfung: 
Mit Elastomerdämpfern (Standard), 
mit hydraulischen Stoßdämpfern 
(Option).

•	 Positionserkennung: 
Al-Profilschiene für 
Magnetschalter (Option). 
Magnetschalter als Reed-Schalter 
oder als elektronische Schalter 
(Option).

Beschreibung

Der P1Z ist ein kolbenstangenloser 
Pneumatikzylinder, dessen  Kolben 
und Führungsschlitten mit ringförmi-
gen Magneten ausgestattet sind. 

Die Bewegungsübertragung erfolgt 
durch die kraftschlüssige, magneti-
sche Kopplung zwischen Kolben und 
Führungsschlitten.

Der Führungsschlitten ist mit vier 
Gleitbuchsen auf zwei Führungsstan-
gen geführt und verdrehgesichert.
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Die Endlagendämpfung für leichte 
Lasten erfolgt über Elastomer-
dämpfer (Standard).

Für mittlere bis hohe Lasten 
können hydraulische Stoßdämpfer 
eingesetzt werden (Option).

Im Führungsschlitten ist ein 
Magnet zur Positionserkennung 
eingebaut (Standard).

Eine Al-Profilschiene mit T-Nut 
ermöglicht den Einbau von Mag-
netschaltern (Option).

Die Montage der Al-Profilschiene 
erfolgt auf derselben Seite wie die 
Anschläge der Elastomerdämpfer 
oder Stoßdämpfer.

Reed-Schalter oder elektronische 
Schalter in verschiedenen Ausfüh-
rungen können in der Profilschie-
ne über die gesamte Hublänge 
verschoben werden. 
(Ausführung Magnetschalter siehe 
Seite 21)

Luftanschluss

Endlagendämpfung

Positionserkennung

Kolbenstangenloser 
magnetgekoppelter 
Pneumatikzylinder

Baureihe P1Z
Mit Parallelführung

Ø 16 - 40 mm

Baureihen-Übersicht

P1Z mit Parallelführung und  
beidseitigem Luftanschluss  
(Standard)

P1Z mit Parallelführung und  
Elastomerdämpfer  
(Standard)

P1Z mit Parallelführung und Magnet 
zur Positionserkennung im  
Führungsschlitten  
(Standard).

P1Z mit Parallelführung und  
Al-Profilschiene für Magnetschalter 
(Option).

P1Z mit Parallelführung und  
Al-Profilschiene mit 2 Magnetschalter 
(Option).

P1Z mit Parallelführung und  
hydraulischen Stoßdämpfern  
(Option)

P1Z mit Parallelführung und  
einseitigem Luftanschluss   
(Option)
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Technische Daten
Kolbendurchmesser [mm] 16 20 25 32 40
Max. Hublänge [mm] 750 1000 1500 1500 1500
Hubtoleranz [mm] bis 1000 mm 0/+1,5
Hubtoleranz [mm] > 1000 mm 0/+2
Temperaturbereich [°C] 0 bis 60
Betriebsmedium Gefilterte, trockene Druckluft geölt oder ungeölt * . 

(Andere Medien auf Anfrage)
Luftanschluss M5 G1/8 G1/8 G1/8 G1/4
Magnet-Abreißkraft [N] 157 236 383 703 942
Geschwindigkeitsbereich [m/s] 0,05 bis 0,4
Min. Betriebsdruck [bar] 2,3 2
Max. Betriebsdruck [bar] 6,5 7
Gewicht [kg]

bei 0 mm Hub 0,9 1,52 1,70 3,63 5,44
pro 100 mm Hublänge 0,2 0,33 0,42 0,53 0,86

* Wenn mit zusätzlicher Schmierung begonnen wurde, muss diese immer fortgesetzt werden.

Kolbenstangenloser 
magnetgekoppelter 
Pneumatikzylinder

Baureihe P1Z
Mit Parallelführung

Ø 16 - 40 mm

Allgemeine Eigenschaften

Die Lasten können am Führungs-
schlitten über vier Gewindebohrungen 
befestigt werden.

Zur Montage an den Enddeckeln 
dienen vier Gewindebohrungen mit An-
senkungen. Es sind keine zusätzlichen 
Befestigungsteile notwendig.

Werkstoffe
Zylinderrohr Edelstahl 
Führungsschlitten Al, eloxiert
Endplatten Al, eloxiert
Dichtungen NBR
Führungsstangen Stahl, verchromt
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Ø 
[mm]

Max. Drehmoment 
Mx [Nm]

Max. Drehmoment  
My [Nm]

Max. Drehmoment  
Mz [Nm]

16 0,5 2,4 2,4

20 1,0 5,0 5,0

25 1,8 9,5 9,5

32 3,0 15,0 15,0

40 4,5 24,0 24,0

Zulässige Querkraft F in Abhängigkeit der Hublänge

Zulässiges Moment Mx in Abhängigkeit der Hublänge

Belastungen, Kräfte und Momente

Dynamische Kräfte dürfen 
die Magnet-Abreißkraft 
nicht überschreiten!

Kolbenstangenloser 
magnetgekoppelter 
Pneumatikzylinder

Baureihe P1Z
Mit Parallelführung

Ø 16 - 40 mm

r z

Fx

r z

Fy

M = F x ry x z

M = F x ryx z

r y

Fx

M = F x rxz y

F

Kräfte [N]

Kolben Ø 16 20 25 32 40

Theoretische Kraft bei 6 bar* 120 188 295 483 754

Abreißkraft der Magnetkupplung 157 236 383 703 942
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rz

M = F x ry z

Ø [mm] Max. Last 
F [N]

B
Drehmoment  

My / 2 [Nm]

C
Max. Drehmoment  

My [Nm]

16 50,0 1,2 2,4

20 100,0 2,5 5,0

25 140,0 4,75 9,5

32 240,0 7,5 15,0

40 360,0 12 24,0

Last

Zylinder Ø 20, 32Zylinder Ø 16, 25, 40

Druck [bar] Druck [bar]

La
st

 F
 (N

)

La
st

 F
 (N

)

Belastungsdiagramme, vertikale Anordnung Kolbenstangenloser 
magnetgekoppelter 
Pneumatikzylinder

Baureihe P1Z
Mit Parallelführung

Ø 16 - 40 mm

F

Gleitbuchse

Führungsstange

Führungsschlitten

A = Kurve bei Moment My = 0

B = Kurve bei Moment My/2 = siehe Spalte B

C = Kurve bei Moment  My max. = siehe Spalte C

Bei vertikaler Anordnung bitte die 
Werte in den Diagrammen beachten!
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Ansicht B Ansicht A-AAnsicht C

TL + Hub

S + Hub

TA + Hub

4 x M3 x 5 tief

Ø [mm] A ØB ØC CC ØD Ød F x Tiefe G H HG HP HS HT L M MN x Tiefe

16 8 4,3 8 4,5 17,4 12 M5 x 10 6 34 25 33,5 12 21,5 65 34 M5 x 8

20 8 5,5 9,5 6,5 21,4 16 M6 x 10 6 42 28 40 12 23,5 75 40 M6 x 10

25 10 7 11 6,5 26,4 16 M8 x 10 8 54 32 52 40 24,5 80 40 M8 x 10

32 13,5 8,7 14 8 33,6 20 M10 x 15 10 66 46 64 20 41 91 60 M8 x 12

40 12,5 8,7 14 8 41,6 25 M10 x 15 10,5 76 50 74 56 28 95 65 M8 x 12

Ø [mm] N O P PG PP PW Q R RT S T TA TL TT W XA XB XC

16 30 15,5 M5 50 27 70 - - - 69 14 81 106 23 68 17 8 12

20 36 17,5 G1/8 61 32 90 - - - 79 17 91 122 26 88 20 11 12

25 70 20 G1/8 70 42 100 23 34 9 84 17 100 127 26 97 20 11 32

32 50 15,5 G1/8 86 50 122 - - - 97 20 117 145 28 118 22 14 12

40 105 15 G1/4 104 64 145 25,5 59 9 99 22 120 156 35 142 28 16 42

Einbaumaße

Abmessungen

Luftanschluss P  
bei einseitigem Luft-
anschluss (Option)

Luftan-
schluss P 

Kolbenstangenloser 
magnetgekoppelter 
Pneumatikzylinder

Baureihe P1Z
Mit Parallelführung

Ø 16 - 40 mm

 [mm]

Enddeckel mit 4 
Befestigungsbohrungen 
für die Al-Profilschiene 
(Seite 20)
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Das nebenstehende Diagramm zeigt 
die maximale Leistungsfähigkeit des 
P1Z-Zylinders mit Elastomerdämp-
fern. 

Wenn der Schnittpunkt von Ge-
schwindigkeit und Masse über den 
Kurven liegt, ist es erforderlich, 
hydraulische Stoßdämpfer einzu-
setzen, um Schäden am Zylinder zu 
verhindern.

Beispiel:

Bei einem Zylinderdurchmesser von 32 mm, einer Geschwindigkeit von 0,3 m/s 
und einer Masse  von 25 kg sind hydraulische Stoßdämpfer einzusetzen.

Bei einem Zylinderdurchmesser von 20 mm, einer Geschwindigkeit von 0,2 m/s 
und einer Masse  von 10 kg können Elastomerdämpfer eingesetzt werden.

Ø  [mm] AAmax. ABmax. B C D E Fmin. NN

16 13 13 12 10 14 4 2 M10X1

20 10 10 11 14,5 17 6 2 M14X1,5

25 11 20 40 15 17 6 2 M14x1,5

32 12 12 20 18 27 6 2,5 M20X1,5

40 11 11 56 20,5 27 6 2 M20x1,5

Standard: Elastomerdämpfer

Dämpfungsdiagramm für Elastomerdämpfer

F min.

N
N E

AA

E

N
N

AB

B

D

C

max. max.

Kolbenstangenloser 
magnetgekoppelter 
Pneumatikzylinder

Baureihe P1Z
Mit Parallelführung

Ø 16 - 40 mm
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Abmessungen (Ø 16 - 40 mm)

Ø [mm] AAmax. ABmax. B C D E Fmin. NN
16 18 27 12 10 12 4 2 M10X1

20 47 56 11 14,5 17 6 2 M14X1,5

25 47 56 40 15 17 6 2 M14x1,5

32 56 66 20 18 23 8 3,5 M20x1,5

40 51 64 56 20,5 23 8 2 M20x1,5

Option: Hydraulische Stoßdämpfer

Option: Al-Profilschiene für Magnetschalter

Abmessungen

Die Montage der Al-Profilschiene 
erfolgt auf derselben Seite wie die  
Elastomerdämpfer bzw. Stoßdämpfer.

Die Magnetschalter können in der 
Profilschiene über die gesamte Hub-
länge verschoben werden.

Kolbenstangenloser 
magnetgekoppelter 
Pneumatikzylinder

Baureihe P1Z
Mit Parallelführung

Ø 16 - 40 mm

D

B

C

AB

E

AA

E

N
N

N
N

Fmin.

max. max.

1
2

20
6.8

3
.5

5.5

1
2

3
.4

Positionserkennung
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Technische Daten
Magnetschalter Einheit P8S-GR P8S-GP
Elektrische Kenngrößen

Schaltausgang Reed / NO PNP / NO

Anschlusstechnik 2-polig 3-polig

Anzeige LED gelb ja 

Betriebsspannung Ub V 10 - 30 AC/DC 10 - 30 DC

Restwelligkeit von Ub % ≤ 10 -

Spannungsabfall V ≤ 3 ≤ 2

Stromaufnahme unbelastet Ub = 24 V mA - ≤ 10

Dauerstrom mA ≤ 100 ≤ 200

Schaltleistung W ≤ 6 -

Schaltbare Kapazität @100 W @ 24 V DC nF 100 -

Schaltfrequenz Hz ≤ 400 ≤ 5000

Bereitschaftsverzögerung ms 1,5 / 0,5 0,5 / 25

Schaltpunktgenauigkeit mm ≤ 0,2 ≤ 0,2

Schaltweg mm ca. 15 ca. 15

Hysterese mm 2 2

EMV nach EN 60947-5-2 ja

Lebensdauer ≥ 40 x 106 cycles unbegrenzt

Kurzschlussschutz - ja

Verpolschutz - ja

Einschaltimpulsunterdrückung - ja

Schutz gegen induktive Abschaltspitzen - ja

ATEX Zulassung - ja

Kategorie - 3D / 3G

Mechanische Kenngrößen

Gehäuse PA12

Kabelausführung PUR / schwarz

Kabelquerschnitt mm² 2 x 0,14

Biegeradius fest verlegt mm ≥ 20

Biegeradius bewegt mm ≥ 30

Umgebungsbedingungen

Schutzart nach EN 60529 IP 68

Umgebungstemperaturbereich °C - 25 bis + 80

Vibration nach EN 60068-2-6 G 15, 11 ms, 10 bis 55 Hz, 1 mm

Dauerschock nach EN 60068-2-29 G 30, 11 ms, 1000 Schocks  je Achse

Schock nach EN 60068-2-27 G 50, 11 ms

Magnetschalter
Zur elektrischen Abfrage der Schlit-
tenposition, z.B. in den Endlagen, 
werden Magnetschalter als Endschal-
ter benötigt. Die neue Generation an 
T-Nut Schaltern überzeugt durch die 
einfache  „ Drop-in-Montage „  ohne         
Spezialwerkzeug.
Die Magnetschalter werden direkt in 
die AL-Profilschiene eingelegt, ge-
dreht und fixiert. 
Die neue Elektronik ermöglicht sehr 
genaue Schaltpunkte bei kleinster 
Hysterese.

Elektronische Schalter
Der elektronische Schalter mit PNP 
Schaltausgang bietet standardmäßig 
einen Kurzschluss- und Verpolungs-
schutz . 
Die neueste Schaltungstechnik  
ermöglicht den Einsatz mit unbe-
grenzter Lebensdauer, insbesondere 
bei Anwendungen die eine sehr hohe 
Schaltfrequenz benötigen.

Reed-Schalter
Der Zweidraht Reed-Schalter ist 
eine kostengünstige Alternative mit 
bewährter, zuverlässiger Funktion in 
vielen Anwendungen. 
Eine gelbe Leuchtdiode zeigt den 
Betriebszustand an.

Die mögliche Verfahrgeschwindigkeit 
des Lastträgers bzw. Schlittens muss 
die Mindestansprechzeit nachgeschal-
teter Geräte berücksichtigen. 
Entsprechend geht der Schaltweg in 
die Berechnung ein.

Magnetschalter

Reed-Schalter und  
Elektronische Schalter

Serie  P8S

Schaltweg

Überfahrgeschwindigkeit
Mindestansprechzeit  =
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14

31,5

Ø
2

,9

4
,6

6,1

36300

M
8

x1

423000

Einbauhinweise für T-Nutschalter

Schließer

Elektrischer Anschluss 	
Reed-Schalter

braun (bn)
blau(bl)

Elektrischer Anschluss  
Elektronischer Schalter PNP

Schließer
braun (bn)
schwarz (sw)
blau (bl)

Elektrische Lebensdauer,
Schutzmaßnahmen
Magnetschalter sind empfindlich 
gegen zu hohe Strombelastung und 
Induktionen. Bei hohen Schaltfre-
quenzen mit induktiven Lasten wie 
Relais, Magnetventilen oder Hubma-
gneten wird die Lebensdauer stark 
eingeschränkt.

Bei ohmschen und kapazitiven Be-
lastungen mit hohem Einschaltstrom 
wie z.B. Glühlampen ist ein Schutz-
widerstand mit der Last in Serie zu 
schalten. Dieser ist auch bei großen 
Kabellängen vorzusehen. 

Beim Schalten von induktiven Lasten 
wie Relais, Magnetventilen und 
Hubmagneten treten Spannungs-
spitzen (Transienten) auf, welche 
durch Schutzdioden, RC-Kreise oder 
Varistoren zu unterdrücken sind.

Anschlussbeispiele
Last mit Schutzbeschaltungen
(a) Vorwiderstand zu Glühlampe
(b) Freilaufdiode an Induktivität
(c) Varistor an Induktivität
(d) RC-Glied an Induktivität

Externe Schutzbeschaltungen für den 
Typ P8S-GP sind in der Regel nicht 
erforderlich.

������
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Einlegen Drehen Fixieren

Abmessungen (mm) – Typ P8S-GR, P8S-GP	

   Innensechskantschraube (SW1,5) / Schlitzschraube

Schaltpunkt
Funktionsanzeige LED PIN Anordnung 

(Ansicht auf Stifte) 
nach DIN EN 50044

Bestellnummer
M8 Stecker, snap in, 
3-polig 0,3 m

mit offenen Kabelenden, 
3 m

Reed NO (Zweidraht) P8S-GRSHX P8S-GRFAX

PNP NO P8S-GPSHX P8S-GPFAX

��

�

�

�������
�����

�����

Magnetschalter

Reed-Schalter und  
Elektronische Schalter

Serie  P8S

P8S-GRSHX, P8S-GPSHX Kabel mit M8 snap in Stecker 

P8S-GRFAX, P8S-GPFAX Kabel mit offenen Enden
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Positionserkennung

N keine

L Al-Profilschiene ohne Magnetschalter

S
2 Reed-Schalter  
0,3 m, mit M8 snap in Stecker 

C
2 Reed-Schalter  
3 m, mit offenen Kabelenden

K
2 elektron. Schalter PNP  
0,3 m, mit M8 snap in Stecker 

H
2 elektron. Schalter PNP
3 m, mit offenen Kabelenden

Bestellbeispiele:

- P1ZM016TCN0100B		 Zylinder mit Parallelführung -Ø 16 mm, Hub 100 mm, mit einseitigem Luftanschluss und 
Elastomerdämpfern 	(Gummipuffern).

- P1ZM020GHN1000WNBL		 Zylinder mit Parallelführung -Ø 20 mm, Hub 1000 mm, mit beidseitigem Luftanschluss, 
mit zwei hydraulischen 	Stoßdämpfern 	und Profilschiene für Magnetschalter.

Endlagendämpfung

C mit Elastomerdämpfern

H mit zwei hydraulischen Stoß-
dämpfern

Version

G mit Parallelführung und beidsei-
tigem Luftanschluss

T mit Parallelführung und einseiti-
gem Luftanschluss

Bestellangaben

Kolbendurchmesser

016 Ø 16 mm

020 Ø 20 mm

025 Ø 25 mm

032 Ø 32 mm

040 Ø 40 mm

Optionen 

B keine

W mit

Standardzylinder (15-stellig) Mit Option (18-stellig)

P 1 Z M 0 1 6 T C N 0 8 5 0 W N M L

Hublänge

max. Hublänge [mm] Kolben Ø [mm]

750 Ø 16

1000 Ø 20

1500 Ø 25

1500 Ø 32

1500 Ø 40

Luftanschluss

M Metrisches Gewinde (Ø 16 mm)

B G-Gewinde (Ø 20 - 40 mm)

(Andere Anschlussgewinde auf Anfrage)
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Elastomerdämpfer
(2 Stück Gummipuffer)

Einschraub-Drosselrückschlagventil  
mit Abluftdrosselung 
(1 Stück)

Kolbenstangenloser 
magnetgekoppelter 
Pneumatikzylinder

Baureihe P1Z
Ø 16 - 40 mm

Ersatzteile

Ersatzteile

Elastomerdämpfer  
(2 Stück Gummipuffer)

Ø [mm] Bestell-Nr.

16 14332

20
14333

25

32
14334

40

Einschraub-Drosselrückschlag-
ventil mit Abluftdrossel  
(1 Stück)

Ø [mm] Anschluss Bestell-Nr.

16 M5 KT0433

20

G 1/8 KW052025

32

40 G 1/4 KW0521
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